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UAVET

IHA Bakim ve Onarimina Yonelik Elektromekanik
Teknikerlerinin Mesleki Becerilerinin Gelistirilmesi

MODUL 2

Sorun Giderme




MODUL 2:

SORUN GiDERME

UAVET EGITIM PROGRAMI

Siire: 6 saat

Hedef gruplar: Elektromekanik teknisyenleri
Ogretim Yontemleri: Hibrit 6grenme

GiRig

iHA Projesi kapsaminda gelistirilen bu egitim programi, katiimcilarin IHA teknolojisi alaninda derinlemesine bilgi sahibi
olmalarimi saglamayi ve drone teknisyenlerinin daha yetkin hale gelmelerini saglamayi amaglamaktadir. "Sorun Giderme" egitim
modiiliimiiz olan "Sorun Giderme", teknisyenlere arizalari analiz etme ve ele alma konusunda pratik beceriler saglar. IHA sorun
giderme, optimum performans ve giivenligi saglamak igin bir dizi kritik adimi igerir. Bakim kaydimin agilmasi ve kapsamli bir
fiziksel inceleme yapilmasiyla baslar. Kablolar ve prizler gibi baglanti ekipmanlari incelenir, ardindan sorunlari teshis etmek igin
ucus oncesi testler yapilir. Mekanik arizalar ve sensor hatalari ele alimr, yazihm veya iiriin yazihmi giincellenir ve ugus
parametreleri kalibre edilir. Onleyici faaliyetler uygulanir, bakim sonrasi test ugusu gerceklestirilir ve eksiksiz bir bakim gegmisi

icin tiim sorun giderme ayrintilan titizlikle kaydedilir.
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Ders 1
Ders 2

Ders 3
Ders 4

1 saat Kategori 2 — Gorev: 1-2-3
2 saat Kategori 2 — Gorev: 4-5-6
2 saat Kategori 2 — Gorev: 7-8-9
1 saat Kategori 2 — Gorev: 10-11
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« Bakim kaydinin

acilmasi ve iHAnin
fiziksel muayenesinin
saglanmasl.

« Kablo ve soket gibi

baglanti ekipmanlarinin
incelenmesi.

« Ugus dncesi bakim

testleri ile sorunun

teshisi.

OGRENME AMAGLARI

Uygun dokiimantasyon
prosediirlerini 6grenme
Gorsel denetim
tekniklerinde
uzmanlagma

Hasar analiz
yontemlerini 6grenme
Ucus oncesi detay
kontrolleri yapma ve
oziimseme

Bilesen bazl yaygin
arizalari, belirtilerini ve

tanimlamalarini yapma

MODUL 2 DERS 1

OGRENME MATERYALLERi

« Bakim ve onarim igin
kayit tutma videosu
(Modiil 2 Video 1)

- IHA gérsel muayene
teknikleri videosu
(Modiil 2 Video 2)

« [HA hasar analiz
yontemleri videosu
(Modiil 2 Video 3)

« Ugus dncesi kontroller
videosu (Modiil 2 Video
4)

« Bilesen bazh yaygin
ariza belirtileri videosu
(Modiil 2 Video 5)

OGRENME SURECI

Modiil 2 Video T izle ve kayit
tutma kilavuzu adimlarini incele
(Kaynak 1)

Modiil 2 Video 2'yi izle ve gorsel
muayene teknikleri adimlarim
incele (Kaynak 2)

Modiil 2 Video 3'i izle ve hasar
tespit metodlarini listele (Kaynak
3)

Modiil 2 Video 4'ii izle ve ugus
oncesi kontroller listesi hazirla
(Kaynak 4)

Modiil 2 Video 5' izle ve iHA
bilesenleri igin yaygin arizalar ve
belirtilerini tammla (Kaynak 5)

SoMuT
KAZANIMLAR

 Kayit tutma

kilavuzu

« Gorsel muayene

teknikleri pratik
rehberi

« Hasar analiz

yontemleri
kilavuzu

« Ugus dncesi

detay kontroller
listesi

« Bilesen bazli

yaygin iHA anza
tammlama
rehberi

DEGERLENDIRME

Katilimeinin olusturdugu
kayit tutma kilavuz
adimlarini degerlendir.
Katilimcinin uyguladigi
gorsel muayene tekniklerini
analiz et.

Katilimcinin uyguladigi
hasar analiz adimlarim
gozden gegir.

Katilimeinin kullandig1 ugus
oncesi kontrol listesini
denetle.

Katilimcinin herhangi bir
IHA bileseni igin yaygin ariza
tammlamalarim degerlendir




KAYNAK 1
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KAYNAK 2




KAYNAK 3










Motor Yanma
Belirtileri: Azalan
kaldirma,
olagandisi gurultd
veya tam motor
arizasi

Pervane Hasari
Belirtileri:
Titresimler, dusuk
verimlilik, gorunur
catlaklar veya
talaslar

KAYNAK 5

Batarya
Bozulmasi
Belirtileri: Daha
kisa ucus sureleri,
ani gug kaybi,
sisme

Arizall Gug
Dagitim Panosu
Belirtileri:
Bilesenlere giden
tutarsiz gug,
beklenmeyen
kapanmalar

iHA bilesenleri igin yaygin ariza ve belirtileri

Jiroskop Ariza
Belirtileri:
Kararsizlik,

surtklenme veya
havada asil
kalmay:i
surdurememe




KAYNAK 5

GPS Arizasi
Belirtileri:
Pozisyon
koruyamama
sorunlari, hatali
eve donus (RTH)
islevi

Radyo Paraziti
Belirtileri:
Dlzensiz
davranig, kontrol
kaybi

Anten Hasari
Belirtileri: Azalan
menzil, sinyal
kesintileri

IHA bilesenleri igin yaygin ariza ve belirtileri

Govde catlagi:
Olagandisi
titresimler,

tehlikeye atiimis

stabilite




KAYNAK 5

Kamera Sensoru
Sorunlari
Belirtiler: Dusuk
goruntu kalitesi,
goruntulerde
yapayliklar

ESC Yanma
Belirtileri: Motor
donmuyor,
duzensiz motor
davranis

NERE Gimbal Motor

Arizasi Belirtileri: Yetmezligi
Dengesiz inigler, Belirtileri: Titrek
gOzle gorular goruntdler,
hasar stabilize edememe

IHA bilesenleri igin yaygin ariza ve belirtileri
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UAVET
KONULAR OGRENME AMACLARI OGRENME OGRENME SURECI SOMUT KAZANIMLAR DEGERLENDIRME
MATERYALLERI
+ Ugus ve kaza « Telemetri verilerini « Telemetri verileri ve 1. Modiil 2 Video 6’y izle ve « Telemetri verilerini « Katihmei tarafindan
. o " C e yorumlama kilavuzu olusturulan telemetri
kayitlarinin analizi anlama analizi videosu (Modiil telemetri veri tiirlerini yorumla verilerini yorumlama
« Mekanik arizalarin « Ugus kayitlarinin 2 Video 6) (Kaynak 6) « Ugus kayitlari analiz adimlarini degerlendir.
. . . .o - yazilimlari
onarilmasi analizini yapma Ucus kayitlari analizi 2. Modiil 2 Video T'yi izle ve ugusg + Katimemin ugus kayitlan
« Sensor hatalarini « Anomali bazh sorun videosu (Modiil 2 Video kayitlarini analiz et (Kaynak 7) « Anomali bazh sorun analiz yaziimlarina
giderme gidermeyi 0grenme 7 3. Modiil 2 Video 8'i izle ve iHA giderme prosedilrleri hakimiyetini degerlendir.
« Sensor tiplerini ve « Anomali bazli sorun anomaliler ile olasi olugum « IHA sensdrleri rehberi « Katilimer tarafindan
. . . . - uygulanan anomali bazl sorun
islevlerini anlama giderme videosu nedenlerini belirle (Kaynak 8) . Sensiir arizalarmi giderme prosedirlerini
- Sensor arizalarini (Modiil 2 Video 8) 4. Modiil 2 Video 9'u izle ve temel tamimlama ve sorun degerlendir.
i o o giderme sablonu .
tamimlama ve sorun IHA sensor tipleri ve sensorleri, engellerden kaginma Katihimeinn iHA sensirleri
giderme islevleri videosu (Modiil ve ozellesmis sensorleri bilgisini degerlendir.
2 Video 9) siniflandir (Kaynak 9) Katilimeinmn sensiir
« Sensdr arizalarimi 5. Modiil 2 Video 10'u izle ve sensor arizalarimi tammlama ve sorun
tamimlama ve sorun ariza belirtilerini incele (Kaynak giderme adimlar: denetle.
giderme videosu 10)

(Modiil 2 Video 10)



Ucgus kontrol
cihazindan gelen egim,
yuvarlanma ve sapma

okumalarina dikkat
edin; Olagandisi
dalgalanmalar, drone
ile ilgili kalibrasyon
sorunlarini veya
yapisal sorunlari
gosterebilir.

Konum dogrulugu ve
bagh uydu sayisi dahil
olmak Uzere GPS
verilerini gdzden
gegirin; disuk dogruluk
veya dusik uydu
sayisi, GPS moduluyle
ilgili sorunlara veya
cevresel parazite isaret
edebilir.

AkU telemetrisinden
voltaji, cekilen akimi ve
kapasiteyi takip edin;
Ani dUsusler veya
tutarsiz okumalar
batarya saghgiyla ilgili
sorunlara isaret
edebilir.

Her motorun RPM'sini
ve gug tuketimini 6lglin;
Motorlar arasindaki
tutarsizliklar, motorla
veya ESC (Elektronik
Hiz Kontrol Cihazi) ile
ilgili sorunlara isaret
edebilir.

Dikey hiz ile birlikte
barometrik ve GPS
yukseklik élguimlerini
karsilastirin;
Tutarsizliklar, sensor
arizalarina veya
yeniden kalibrasyon
ihtiyacina isaret
ededbilir.



Hem radyo
kontrollnin hem de
video iletim
sinyallerinin glctnd
degerlendirin;
Dalgalanmalar veya
dismeler, antenle ilgili
sorunlari veya
ortamdaki paraziti
gOsterebilir.

IMU ve manyetometre
gibi cesitli yerlesik
sensorlerden gelen

verileri inceleyin;
Duzensiz okumalar,
sensor arizalarini veya
yeniden kalibrasyon
ihtiyacini énerebilir.

Aktif ugus modlarini ve
gegcislerini
g6zlemleyin;
Beklenmeyen mod
degisiklikleri, yazilim
sorunlarini veya
sensorlerle ilgili
sorunlari gosterebilir.

Mesafe okumalarini ve
engellerden kaginma
sistemlerinin
aktivasyonunu
degerlendirin; Yanhs
pozitifler veya gbézden
kagan engeller,
sensorin yanlis
hizalandigini veya
arizalandigini
gOsterebilir.

Ucus sirasinda gimbal

acilarini ve kamera
ayarlarini takip edin;
Duzensiz hareketler
veya beklenmedik
degisiklikler, gimbal
veya kamera
sistemiyle ilgili
sorunlara isaret
edebilir.



KAYNAK 7

Mission Planner il QGroundControl g UAV Log Viewer

DatCon (for DJI

FlightDeck drones)




KAYNAK 8

sAnomali: Ani voltaj diisiigleri veya diizensiz desarj modelleri

*Anormallik: Motorlar arasinda tutarsiz RPM veya gig tiiketimi

sAnomali: Konum atlamalari, diisiik dogruluk veya uydu sayisi dalgalanmalari

«Anomali: Ani yiikseklik sigramalar veya barometrik ve GPS yiiksekligi arasindaki tutarsizliklar

*sAnomaly: Erratic pitch, roll, or yaw readings




IHA anomalileri ve olasi nedenleri

* Anomali: Sinyal guiclui dalgalanmalari veya sik sik kesintiler

* Anomali: Planlanan rotadan beklenmeyen sapmalar
* Anomali: Olagandigi ani artiglar veya gug¢ ¢ekisinde genel artig
* Anomali: Herhangi bir sensorden gelen tutarsiz veya donmus okumalar

* Anomali: Duizensiz hareketler veya pozisyon hatalari



KAYNAK 9

Sensor tipleri ve islevleri




KAYNAK 9

Sensor tipleri ve islevleri
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KAYNAK 10
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Sensor arizasi dm dm

belirtileri
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KAYNAK 10
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o Uriin yazihmi
giincellemeleri ile
hata ayiklama.

« Ugus
parametrelerinde
temel kalibrasyon ve
ayarlamalarin
yapiimasi.

« Onleyici bakim
eylemlerinin
uygulanmasi ve
onerilmesi

OGRENME AMACLARI

Uriin yazilimi
giincelleme amaglarini
ve adimlarim 6grenme
Temel kalibrasyonlari
gerceklestirme
Cevresel faktorlerin
ucus performansina
etkilerini anlama
Onleyici bakim
prensiplerini anlamak
Onleyici bakim
programi olusturmay
ogrenin

Uretici bakim el
kitaplari igeriklerine
hakim olma

MODUL 2 DERS 3

OGRENME
MATERYALLERI

Uriin yazilimi giincelleme
videosu (Modiil 2 Video 11)
Kalibrasyon prosediirleri
videosu (Modiil 2 Video 12)
Gevresel faktdrlerin iHA
performansini etkileri
videosu (Modiil 2 Video 13)
IHA bakim ilkeleri videosu
(Modiil 2 Video 14)

Bakim programi olusturma
videosu (Modiil 2 Video 15)
Bakim el kitaplari videosu
(Modiil 2 Video 16)

OGRENME SURECI

Modiil 2 Video 17'i izle ve iiriin yazihimi
giincelleme adimlarini agikla (Kaynak
1)

Modiil 2 Video 12'yi izle ve iHA
bilesenleri igin kalibrasyon adimlarim
acikla (Kaynak 12)

Modiil 2 Video 13'ii izle ve gevresel
faktdrlerin iHAYya etkilerini azaltma
uygulamalarini incele (Kaynak 13)
Modiil 2 Video 14'ii izle ve bakim
eylemlerini belirle (Kaynak 14)

Modiil 2 Video 15'i izle ve zaman ile
dongiive gore bakim programi gelistir
(Kaynak 15)

Modiil 2 Video 16y izle ve drnek bir
drone bakim el kitabi incele (Kaynak 16)

SOMUT
KAZANIMLAR

Uriin yazilimi
giincelleme
kilavuzu

Kalibrasyon
prosediirleri

Cevresel
faktorlerin drone
performansini
etkileri pratik
rehberi

Bakim eylemleri
sablonu

Bakim programi
rehberi

Drone bakim el
kitaplari

DEGERLENDIRME

Katilimci tarafindan
olusturulan iiriin yaziimi
giincelleme adimlarini
degerlendir.

Katilimcinin uyguladigi
kalibrasyon prosediirlerini
degerlendir.

Katilimcinin herhangi bir
cevresel faktoriin drone
performansina etkisi
bilgisini degerlendir.

Katiimer tarafindan
hazirlanan bakim eylemleri
adimlarini denetle.

Katilimeinin geligtirdigi
bakim programini incele.

Katilimcinin drone bakim
el kitaplari iceriklerine
hakimiyetini degerlendir.



KAYNAK 11

Uriin yazilimi
guncelleme

- _/




KAYNAK 11
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Pusula
kalibrasyonu:
Manyetik parazitten
uzak acik bir alanda
gerceklestirilir.
Genellikle drone'yu
yatay ve dikey olarak
dondurmeyi igerir

IMU (Atalet Olgiim
Birimi)
kalibrasyonu: Tipik
olarak duz, duz bir
yuzeyde yapilr.
Drone'nun belirli bir
sure hareketsiz
kalmasini
gerektirebilir

Gimbal
kalibrasyonu:
Genellikle dnceden
belirlenmis bir dizi
hareketi icerir.
Kameranin sorunsuz
calismasini ve uygun
stabilizasyonu saglar

KAYNAK 12

. ®

- v 5. OEM RTFEH

Barometer- - 2

Barometre
kalibrasyonu:
Genellikle
otomatiktir ancak
mevcut yuksekligin
manuel olarak
girilmesini
gerektirebilir

Kalibrasyon adimlari




ESC (Elektronik Hiz
Kontrol Cihazi)
kalibrasyonu: Gaz
kelebegi girislerine uygun
motor tepkisi saglar.
Genellikle dronun Grtin
yazilimi veya 6zel bir
arag araciligiyla
gerceklestirilir.

KAYNAK 12

Engellerden kaginma
sensoru kalibrasyonu:
Nesnelerin bilinen
mesafelerde sunulmasini
icerebilir. Engellerin
dogdru bir sekilde
algilanmasini ve
kacinilmasini saglar.

RTK (Gergek Zamanli
Kinematik) GPS
kalibrasyonu: Yuksek
hassasiyetli GPS ile
donatiimig dronlar igin.
Bir baz istasyonu
kurulmasi ve uydu kilidi
icin zaman taninmasi
gerekebilir.

Kameral/lens
kalibrasyonu: Lens
distorsiyonu ve renk

dogruludu icin ayarlar.
Kalibrasyon modellerinin
gorantulerinin
yakalanmasini icerebilir

Kalibrasyon adimlari




Manyetik girisim, metal

Sicaklik degisiklikleri, yapilarin veya elektrikli
Ozellikle barometreler ve ekipmanlarin yakinindaki
IMU'lar olmak (izere sensér pusula dogrulugunu etkiler

QBVTESEI faktorlerin dogrulugunu etkiler (pu:g!ﬁrr:;r; I)r/ﬁgfrzrll tIi<rziarli)bre
|HA performansina
etkileri

Yuksek hizli rizgarlar
(titresim ve sok olusturur),
gimbal ve kameralar gibi
hassas bilesenleri yanlis
hizalayabilir.

Elektromanyetik alanlar
(elektrik hatlarinin veya
radyo kulelerinin yakininda)
GPS ile etkilesime girebilir



KAYNAK 13

I Yukseklik degisimleri ve |

atmosferik basing degisiklikleri,
hava basinci okumalarini ve
barometre dogrulugunu etkiler

GevreSEI fa ktﬁrlerin (Barometrenin yeniden kalibre

IHA performanSIna Ledilmesini gerektirebilir) J L J

etkileri

e _/

Nem, dzellikle agiri kosullarda
belirli sensorlerin performansini
etkileyebilir

M 'l

Gunes 1sigina ve UV isinlarina
maruz kalma, zaman iginde
kamera sensdrlerini ve gimbal
performansini etkileyebilir

L - L -

Sensorler Gzerinde toz ve
partikiller birikerek
performanslarini etkileyebilir



KAYNAK 14




KAYNAK 14
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KAYNAK 16
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« Bakim sonrasi test
ucusu

« Sorun giderme
ayrintilarini bir
forma kaydetme

OGRENME AMAGLARI

Test uguslari icin emiyetli
ucus yonergelerini 6grenme
Ucusta temel performans
metriklerini belirleme

Ucus sonrasi konrolleri
ogrenme

Sorun giderme siireclerini ve
sonuglarini belgeleme
konusunda yetkinlik
gelistirmek
Standartlagtiriimig sorun
giderme formlari olugturma

MODUL 2 DERS 4

OGRENME
MATERYALLERI

Ucus emniyeti
yonergeleri videosu
(Modiil 2 Video 17)
Ucus performansi
olciitleri videosu
(Modiil 2 Video 18)
Ucus sonrasi kontroller
videosu (Modiil 2 Video
19)

Sorun gidermede
belgelendirme videosu
(Modiil 2 Video 20)
Bilesen bazh sorun
giderme (Modiil 2 Video
21)

o

OGRENME SURECI

Modiil 2 Video 17yi izle ve ugus

emniyeti adimlarini listele (Kaynak

1)

Modiil 2 Video 18'i izle ve ucus
performans metriklerini analiz et
(Kaynak 18)

Modiil 2 Video 19'u izle ve ucus
sonrasi kontrolleri listele (Kaynak
19)

Modiil 2 Video 20'vi izle ve sorun
giderme belgesinde olmasi
gerekenleri belirle (Kaynak 20)
Modiil 2 Video 2T'i izle ve adim
adim bilesen bazh sorun giderme

prosediirlerini tammla (Kaynak 21)

SOMUT KAZANIMLAR

Ucus emniyeti
yonergesi adimlari

Ucus performansi
olciitleri el kitabi

Ucus sonrasi
kontroller listesi

Sorun giderme gablon
icerikleri

Bilesen bazh sorun
giderme sablonlari

DEGERLENDIRME

Katime tarafindan
olusturulan ugus emniyeti
adimlarini degerlendir.

Katilimeinin olusturdugu
ugus performansi
olciitlerini incele.

Katiimeinin hazirladigi
ucus sonrasi kontroller
listesi adimlarini analiz
et.

Katilimeinin olugturdugu
sorun giderme formu
sablonunu degerlendir.

Herhangi bir bilesen igin
katihimeinin olusturdugu
sorun giderme formunu
denetle.



KAYNAK 17

Uygun bir yer

segin (agik
alan, Tdm Uygun
insanlardan Net test bellenimin yukseklik ve
ve hedefleri ve glincel mesafe
engellerden ugus sinirlari oldugunu sinirlarini
uzak) tanimlayin dogrulayin ayarlayin
Hava Tum Kalkig ve inig
kosullarini ve donanimlarin icin belirli
hava sahasi kapsamli 6n alanlari
kisitlamalarini kontrol belirleyin ve
kontrol edin incelemelerini temizleyin

gerceklestirin



KAYNAK 17

Ucus emniyeti yonergeleri

Daha karmasik

manevralara Daha sonra
Drone ile her gegcmeden dnce analiz etmek Tum yerel
zaman gorsel temel ugus igin tim ugus diizenlemelere
goris hattini testleriyle verilerini uyun ve gerekli
koruyun baslayin kaydedin izinleri alin
Gerekirse, Cesitli acil Her test
ozellikle durumlar igin ugusundan
karmasik net protokollere sonra dronun
manevralar igin sahip olun kapsaml bir
bir gézci (6rnegin, kontroltni
kullanin kontrol kaybi, yapin

batarya arizasi)



Ucus stabilitesi,
havada asili kalma
hassasiyetini,
kontrollere yanit
verme ve irtifa ve
konumu koruma
yetenegini kapsar.

KAYNAK 18

Batarya performansi,
gugc tuketimi orani,
yuk altinda voltaj
kararlihgi ve gergek
ucus suresi ile
tahmini ugus
suresinin
karsilastirilmasi gibi
faktorleri igerir.

Motor verimliligi, hiz
araligi boyunca
sorunsuz galismayi,
ucus sirasinda ve
sonrasinda
sicakligin
izlenmesini ve
olagandisi seslerin
veya titresimlerin
olmamasini
saglamayi igerir.

Kontrol sisteminin
performansi, giris ve

drone yaniti
arasindaki
gecikmeyi, kontrol
sinyalinin menzilini
ve baglantinin
guvenilirligini icerir.




GPS dogrulugu,
konum tutma

hassasiyetini, eve
donus dogrulugunu
ve rapor edilen
koordinatlarin
tutarlihgini icerir.

Algilama mesafesi
ve dogruluguna,
engellere tepki
suresine ve gesitli
aydinlatma
kosullarinda
performansa dayall
engellerden
kaginma.

KAYNAK 18

Kamera ve gimbal
performansi,
goruntu/video

kalitesini, sabitleme
etkinligini ve
kamera
hareketlerinin
dogrulugunu igerir.

Sensor okumalari,
irtifa ve hiz
okumalarinin
tutarlihgini, pusula
yonundn
dogrulugunu ve
barometre

hassasiyetini icerir.

Onceden
programlanmig
rotalar takip
etmede dogruluga,
otomatik inis ve
kalkiglarin
hassasiyetine ve
akilli ugus
modlarinin
performansina
dayali otonom

ugus.




Tahrik sistemi, itme
cikisi, pervane

dengesi ve titresim
seviyeleri ve yuk
altinda motor
sicakligini igerir.

Faydali yuk tasima,
farkli faydali
yuklerle stabiliteyi,
ucus suresi ve
manevra kabiliyeti
uzerindeki etkiyi ve
varsa faydali yuk
serbest birakma
mekanizmasinin
iglevselligini icerir.

KAYNAK 18

Cevresel
uyumluluk, farkli
hava kosullarinda
performansi, ruzgar
kaymasina karsi
direnci ve degisen
sicakliklarda
davranisi igerir.

Ariza emniyetli
sistemler, eve
donus islevinin
etkinligini, disuk
batarya uyarilarinin
uygun sekilde
etkinlestirilmesini
ve sinyal kaybina
uygun yaniti garanti
eder.

Veri aktarim
kalitesi, video
indirme
baglantisinin
arahgini ve
kalitesini, telemetri
verilerinin
dogrulugunu ve
guncelleme hizini
ve birinci sahis
gorunumu (FPV)
akisindaki
gecikmeyi igerir.
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Ugus Sonrasi ilk Kontroller

Fiziki Muayene

Bilesen Bazli Kontroller

Yazilim/Veri incelemesi

DokiUmantasyon

Muhafaza Hazirhgi
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Bilesen bazli adim adim sorun giderme
R § 4

A\ AN <\ AN AN AN A




UAVET


https://www.uavet.org/

